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Asortyment produktow

SoftGripper SoftActuator Wyposazenie dodatkowe
Do wiekszosci zastosowan Do zaawansowanych zadan Dla tatwiejeszej konfiguracji
przemystowych i eksperymentéw

%\f




Palec SoftGripping

C 3 pozycje: chwyt, neutralna, otwarta
C 0,6 - 1,2 bar (8,7 - 17,4 psi) ciSnienie
robocze w zakresie umozliwiajgcym

dostosowanie sity uchwytu

C Zywotnosé: > 10 milionéw cykli przy
cisnieniu 1 bar

C Czas zamykania 60 ms

C Czas otwierania 50 ms

C Materiat centryfikowany przez FDA

(Amerykanska Agencje Zywnosci i Lekow)



SoftGripper

Odpowiedni do wszechstronnych zadan, kompaktowa konstrukcja modutowa. Moze by¢ dostarczony
w wersji higienicznej, z dodatkowg powtoka. Dostepne w wielu konfiguracjach z przeznaczeniem dla
roznych obiektow

Kotnierz robota

Odpowiedni kotnierz
do kazdego robota

Podstawa chwytaka

Zmienna liczba, ustawienie i kat
nachylenia palcéw SoftGripping w
higienicznej konstrukgji

Akcesoria pomocnicze

Opcjonalne przyssawki i element
dystansujacy

Palec SoftGripping
Silikon przeznaczony do
kontaktu z zywnoscia




Warianty chwytakow SoftGripper

SoftGripping oferuje szerokg game standardowych chwytakow.
W zaleznosci od rodzaju obiektu, rézna ilos¢ palcéw i ich utozenie
moze umozliwic¢ uzyskanie lepszych wynikéw pracy.




Chwytaki dostosowane
do potrzeb Klienta

rozwigzania? Dzieki odpowiedniej podstawie chwytaka i
odpowiedniemu rozmieszczeniu narzedzi chwytajacych,
nawet najtrudniejsze wyzwania zwigzane z chwytaniem
obiektéw to dla nas drobiazg. Podaj nam swoje wymagania,
a my dostarczymy Ci doskonate rozwigzanie dostosowane
do Twoich potrzeb!

<  Jeden z naszych Klientéw potrzebowat chwytaka do
jednoczesnego przenoszenia wielu tabliczek
czekolady

Nasz zespo6t skonstruowat prototyp, a nastepnie
przetestowat go na prawdziwych obiektach

Po zaledwie 2 tygodniach byliSmy w stanie dostarczy¢
Klientowi chwytak w wers;ji higienicznej

Q

Q




Potrzebujesz wiecej przestrzeni na eksperymenty?

Zestaw konstrukcyjny jest dla Ciebie
idealnym rozwigzaniem!

Zestaw konstrukcyjny zawiera:

2-palczasty chwytak
3-palczasty chwytak
4-palczasty chwytak
6-palczasty chwytak
Przyssawke

Element dystansujacy
Akcesoria pneumatyczne
Adapter robota




Coboty

Chwytaki SoftGripper sg idealne do
zastosowania z Cobotami

Bezpieczna wspotpraca z ludzmi

tatwa obstuga i automatyzacja
pracochtonnych zadan




Kompatybilne
roboty

Przemystowe Edukacyjne " Mobilne

Scara




SoftActuator

Adapter do palcéw moze zostac
zamontowany w dowolnym miejscu

Doskonaty do testowania, badan i rozwoju
oraz wykonywania ztozonych zadan

Mocowania mogg zosta¢ wykonane na
miejscu przez klienta

Ze wzgledu na ptyty montazowe mniej
odpowiednie do zastosowan higienicznych



Sitowniki SoftActuator

Stworz swoj wtasny, doskonaty chwytak i modyfikuj go w miare postepu prac. W ten sposdb mozna
uchwycic obiekt o niemal dowolnym ksztatcie i uzyskac¢ wieksza elastycznos¢ w obstudze materiatow.
Dostepne réwniez jako pakiet kreatora.

1. Wybierz liczbe palcéw 2. Przymocuj sitowniki do 3. Korzystaj ze swojego
uchwytu idealnego chwytaka




Sprzet pomocniczy

Panel sterujacy
SoftGripping Controlbox

Jesli potrzebujesz odpowiednich
zaworow do sprezonego powietrza

Kompaktowy

Odpowiedni do zastosowan przemystowych
wymagajacych duzych predkosci

Do 1 chwytaka i 1 przyssawki

Do zastosowan przemystowych

Pompa SoftGripping

Jezeli dysponujesz tylko zrodtem
zasilania a potrzebujesz tatwego

rozwigzania do chwytania

Kompaktowy

Do zastosowan mobilnych

Do prezentacji

Zintegrowany kompresor

Zapewnia sprezone powietrze i podci$nienie
do chwytakow SoftGrippers




Oferta edukacyjna

Dostepne wytacznie dla szkot i
uniwersytetow

Niedrogi produkt do zastosowan
niespozywczych o matej predkosci

Nie gwarantujemy wysokiej trwatosci

Wytacznie do celow edukacyjnych i
demonstracyjnych




Edukacyjny chwytak
SoftGripper

Edukacyjne chwytaki SoftGripper sg
dostepne w wersji 2- i 3-palczastej
Chwytaki mozna zamocowac do
niemal kazdego robota.

Opcjonalnie dostepne z przyssawka
lub elementem dystansowym
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Unikalna propozycja sprzedazy (USP)

SoftGripping vs silikonowy chwytak

Nalg'?(\)/wsza niezawodnosé na rynku (> 10 milionéw
cykli

Chwytaki dostosowane do potrzeb klienta,
zaprojektowane z mysla o produktach spozywczych

Najkrotszy czas chwytania
Modutowosé

Moze by¢ zintegrowany z kazdym systemem
robotycznym

W petni higieniczna konstrukcja

Konstrukcja catkowicie zgodna z Cobotem (bezpieczna
interakcja cztowieka z maszyna)

Zaprojektowany i wyprodukowany w Niemczech




Unikalna propozycja sprzedazy (USP)

SoftGripping vs konwencjonalny chwytak i przyssawki

O

Q
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Bezpieczne chwytanie niejednolitych,
odksztatcalnych i delikatnych produktéow

Mozliwos¢ chwytania przedmiotow o réznych
rozmiarach/ksztattach za pomocga tej samej
infrastruktury chwytakow/podstaw

Miekki dotyk bez uszkadzania obiektu Bezpieczne
chwytanie miekkich/odksztatcalnych obiektéw
Chwytanie odporne na btedy

tatwa kontrola chwytania bez czujnikow Higieniczne
I ostrozne obchodzenie sie z zywnoscia

Mniejsze zuzycie powietrza/energii niz w przypadku
chwytakoéw podcisnieniowych
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Segment spozywczy

Dominujacy rynek z ogromnym potencjatem w
najblizszych latach.

Najwazniejsze branze:
Z  Obrdébka ciasta
Ze wzgledu na kleistosc ciasta

C  Piekarnie
Obstuga goracych wypiekow

C  Surowe ryby i mieso
Chwytaki SoftGrippers zostaty specjalnie

zaprojektowane zgodnie z zasadami higienicznego
projektowania

C  Przetwodrstwo owocdw i warzyw
Redukcja uszkodzen i sladéw nacisku

C  Przenoszenie nieopakowanej zywnosci
Roéznorodne projekty z wykorzystaniem
czekolady, stodyczy, serow...

C  Przenoszenie zywnosci w workach i wiele inn

!



Produkcja i logistyka

Czeka nas ogromna zmiana w produkgji i logistyce.
Nowe i ulepszone systemy rozpoznawania obiektow w
potaczeniu z Al sprawiaja, ze kompletowanie
pojemnikéw i zamoéwien na duzg skale staje sie
wykonalne

Najbardziej obiecujace branze:

(e
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Kompletowanie zaméwien
Czesciowo zautomatyzowane systemy sq juz stosowane w
firmach Amazon i Co.

Kompletowanie pojemnikéw

Proces zaopatrzenia sklepéw spozywczych i drogerii jest
bardzo pracochtonny. Jest to trudne zadanie, ale dajace
wiele satysfakcji

Automatyzacja linii produkcyjnych

Zaktady produkcyjne sprzetu medycznego o
podwyzszonych standardach czystosci moga zostac
udoskonalone dzieki robotom

Farmacja

Czystosc¢ powietrza w zaktadzie produkcyjnym moze b
ulepszona dzieki robotom



I Nowe rynki

Te obszary stanowig znaki zapytania. Rynki sg mate, a
ich potencjat wzrostu nieokreslony. To najlepsza
okazja, aby zyskac rozgtos i wyroznic sie! Czasami
niezbedna technologia jeszcze tam nie dotarta

Najbardziej obiecujace branze:

C

Q

Zautomatyzowane kuchnie
Zyskujq na popularnosci w Japonii

Coboty

W wielu przypadkach cena jest barierg dla uzywania
ich w niektérych firmach. Dla wielu zastosowan sg zbyt
wolne i zbyt mato wydajne

Dostawa w tym samym dniu (SDD)

W ostatnim czasie zyskuje zainteresowanie. Mozliwos¢
znacznego zoptymalizowania procesu kompletowania
pojemnikow

Zbioér plonéw
Jest to mozliwe, ale roboty sa jak na razie zbyt drogie.

(C) Moley Robotics



Edukacja i badania
naukowe

Najbardziej obiecujace branze:

C  Uniwersytety

Instituty Logistyki
Instituty Robotyki
C  Szkoty
w wielu szkotach prowadzone sg dodatkowe
zajecia z robotyki i programowania
< Placowki szkoleniowe

Osrodki dalszego ksztatcenia i
przekwalifikowywania
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Historie uzytkownikow

Jako kierownik zaktadu
pakujgcego zywnosc chce,
aby moja produkcja byta
zautomatyzowana i aby
mozna byto ograniczyc
zanieczyszczenia wynikajace z
recznej obstugi.

Jako kierownik ds. zastosowan
w zaktadach pakowania
zywnosci oczekuje solidnej
obstugi nawet przy uzyciu
rozwigzan wizyjnych o niskim
stopniu zaawansowania
technologicznego

Jako klient oczekuje zywnosci z tak niskim
poziomem zanieczyszczen, jak to mozliwe.

Jako kierownik zaktadu pakowania zywnosci chce
miec¢ mozliwosc obstugi kazdego obiektu za pomocg
tego samego chwytaka na tym samym robocie.

Jako kierownik zaktadu pakowania zywnosci chce
skrocic czas czyszczenia i zmniejszyc
zanieczyszczenie aparatury chwytajace;j.

Jako kierownik ds. zastosowan w zaktadach pakowania
zywnosci chce, aby moja linia produkcyjna byta
elastyczna zarowno teraz, jak i w przysztosci.



Najlepsi klienci

Z Powstaje nowy zaktad przetwédrstwa spozywczego. Chwytak doskonale nadaje sie do
przenoszenia zywnosci. Zarowno do zastosowan wymagajacych duzych predkosci, jak i do
cobotow. Bezposrednim klientem jest albo klient koricowy, albo wykonawca/firma
realizujgca automatyzacje

C Zaktady pakowania zywnosci. Obstuga wielu réznych form i rozmiarow, miekkich obiektow
takich jak satatka. Idealne dla gastronomii (samoloty, statki wycieczkowe...)

C Urzadzenie do sortowania owocow
Z Do obstugi ciasta i wypiekow w piekarni

C Zaktad produkcyjny/przetwérczy z koniecznoscig bezpiecznego przenoszenia réznych
obiektow
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Chwytanie ciasta z duza predkoscia

Automatyzacja linii produkcyjnej wypiekow. Do
momentu wdrozenia miata miejsce reczna obrébka
ciasta w systemie trzyzmianowym

Wyzwania

e Nieregularna geometria

e Delikatne obiekty

e Duza szybkos¢ chwytania (>60 chwytéw na minute)
e Higieniczne srodowisko pracy

Rozwigzanie

e Chwytak réwnolegty SoftGripper 8-palczasty
e Panel sterujgcy Controlbox SoftGripping

e Robot Delta

Przejscie na zautomatyzowang linie produkcyjng pozwolito znacznie zwiekszy¢ wydajnos¢ catego zaktadu.
Szczegolnie w okresie COVID moglismy znacznie skrocic¢ czas przebywania osob w ciasnej przestrzeni.
Dodatkowgq korzysciq jest poprawa jakosci powietrza.



Higieniczne chwytanie miesa i ryb

Automatyzacja linii przetworstwa surowych ryb. Do
momentu wdrozenia miata miejsce obrobka reczna.

W rdéznych segmentach linii przemieszczane sg cate ryby
lub ich czesci

Wyzwania

e Nieregularna geometria

e Najwyzsze wymagania higieniczne

e Duza szybkos¢ chwytania (>40 chwytéw na minute)
e Wysoka niezawodnos¢

Rozwigzanie

e Chwytak réwnolegty SoftGripper 6-palczasty
e Panel sterujgcy Controlbox SoftGripping

e Robot Delta

Ze wzgledu na najwyzsze wymagania higieniczne przez dtugi czas nie byto mozliwe wprowadzenie automatyzacji linii
produkcyjnej. Dzieki systemowi SoftGripping moglismy skutecznie i niezawodnie zautomatyzowac obrébke ryb.
Dzieki zamknietemu systemowi o higienicznej konstrukcji, codzienne czyszczenie jest tatwe i szybkie.



Chwytanie toreb i siatek

W sortowni cukierki sg zbierane z przenosnika
tasmowego. Niektore stodycze sg zapakowane w torebki
lub siatki, co uniemozliwia uzycie przyssawek

Wyzwania

e Nieregularna geometria

e Opakowanie

e Przepuszczajgce powietrze siatki.
e Wysoka niezawodnos¢

Rozwigzanie
e Chwytak centryczny SoftGripper 6-palczasty

e Panel sterujgcy Controlbox SoftGripping
e Robot Delta

Nieprawidtowo skompletowane zamowienie prowadzi do reklamaciji i bardzo kosztownego procesu zwrotu.
Dzieki przejsciu z podatnego na btedy procesu recznego na sortowanie automatyczne udato nam sie niemal
catkowicie wyeliminowac reklamacje. Bezpieczne i niezawodne wybieranie byto jednym z gtdwnych wyzwan,
ktore udato nam sie rozwiqgzac dzieki systemowi SoftGripping.
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