SoftGripping Educational

Universalny system
chwytakow dla edukacji i
dziatan badawczych
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SoftGripping Educational

Wykorzystaj chwytak SoftGripper do swoich
dziatan badawczych i celéw edukacyjnych.
tatwosc obstugi i mozliwos¢ obstugi wielu
roznych obiektéw za pomocg jednego chwytaka
SoftGripper sprawia, ze idealnie nadaje sie on
do tego celu. Miekkie i elastyczne konstrukcje
umozliwiajg odporne na uszkodzenia chwytanie
i bezpieczng prace z ludzmi.

Wybierz specjalnie zaprojektowany SoftGripper
dla popularnego robota Dobot Magician lub dla
swojego Cobota.

Potrzebujesz specjalnego chwytaka do swoich
dziatan badawczych? Po prostu daj nam zna¢!

SoftGripping - Podtacz i korzystaj!

Palce chwytajace sktadaja sie ze specjalnie uksztattowanej
silikonowej powtoki, ktora chwyta dzieki ciSnieniu
powietrza wewnatrz. Po nacisnieciu, palce zamykajg sie i
ostroznie chwytajg przedmiot. Chwytak moze zostaé
roztozony za pomocg podcisnienia.

Wielko$¢ palcdéw inspirowana jest palcami ludzkiej dtoni.
Wiekszo$¢ produktow, ktore zamierzamy obstugiwac
recznie, zostata zaprojektowana tak, aby byly chwytane
ludzka reka - jednym z najskuteczniejszych i najbardziej
elastycznych narzedzi do chwytania.

Wypuszczanie p =-0,5 bar

Podczas procesu rozwoju produktu szczegdlny nacisk
potozono na jego trwato$¢. Dzieki zoptymalizowanemu
ksztattowi i specjalnie opracowanemu materiatowi moze
on wykona¢ ponad 5 miliondw cykli chwytania.

49 )

Material palca Silikon

Masa 209
Zakres ci$nienia -0.5... 1.0 bar
Sita chwytu 4N
Trwato$¢ @1.0 bar 0.5 Hz  |>5 milionéw cykli
Szybkos$¢ chwytania <50 ms




Edukacyjny Cobot SoftGripper Cobot SoftGripper — Zestaw edukacyjny

Zestaw edukacyjny zawiera:

% Robot Flange
& Gripper Base

' SoftActuator
Suctlon Cup 1

2-palczasty edukacyjny chwytak
SoftGripper

- Edukacyjny SoftGripper - 2-palczasty
- Edukacyjny SoftGripper — 3-palczasty
- Przyssawka

- Element dystansujacy

- Adapter robota ISO ISO 9409-A31,5

- Adapter robota ISO ISO 9409-A50

- Akcesoria pneumatyczne

- Narzedzia

Adapter robota ISO 9409-A50

Art. nr SG.AN.R50 Adapter robota ISO 9409-A31,5

Art. nr SG.ID.P.F2.560.A67.D15 Art. nr SG.AN.R31

Masa 190g
Typowe obiekty chwytane

90,00

Prostokatne lub szescienne
Wielko$¢ wsadu 5 mm - 120 mm
Waga <300 g

3 -palczasty edukacyjny chwytak
SoftGripper
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Art. nr SG.ID.C.F3.560.A70.D15
Masa 240g

90,00

Typowe obiekty chwytane

Okragte lub cylindryczne
Wielko$¢ wsadu 5 mm - 120 mm
Waga <450 g




SoftGripper do Dobot Magician Pompa SoftGripping

Jesli nie ma centralnego zasilania powietrzem, pompa moze byc
uzywana do obstugi chwytaka SoftGripper. Jest ona wyposazona w

2-palczasty chwytak SoftGripper

do Dobot Magidan jedno wyijscie ciSnieniowe dla chwytaka. Za pomocg sygnatéow Art..’N-r S
a9 cyfrowych przesytanych przez ztacze sygnatowe mozna przetgczaé Wyjsciowe cisnienie na palec
Art. nr SG.ED.P.F2.560.A52.D10 miedzy trzema trybami palcow: chwytanie, upuszczanie lub Przewdd cisnienia wyjsciowego
Masa 110g rozluznianie. Na przednim panelu mozna dostosowa¢ do wymogow Wejscie cyfrowe
maksymalne ci$nienie wyjsciowe i monitorowac parametry cisnienia
Typowe obiekty chwytane Ztgcze sygnatu

wyjsciowego.

Prostokatne lub szescienne
Wielko$¢ wsadu 5 mm - 120 mm
Waga <300 g

¢ Odpowiednie do zastosowan mobilnych

e Zintegrowana pompa :
e 1 kanat dla palcow chwytajgcych: chwy¢, upusé, rozluznij
. .r. - Xoci’o_”uoo

90,00

3-palczasty chwytak SoftGripper
do Dobot Magidan

Art. nr SG.ED.C.F3.560.A52.D10
Masa 190g

Typowe obiekty chwytane

Okragte lub cylindryczne
Wielko$¢ wsadu 5 mm - 120 mm
Waga <450 g

90,00




Wegard GmbH
Kirchenheide 18
22395 Hamburg
Germany

+49 40 319 76 995

www.soft-gripping.com
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