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Ciesz sie swoboda ruchow z JAKA %

. JUST ALWAYS KEEP AMAZING
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O FIRMIE JAKAI|%+

Firma JAKA Robotics zostata zatozona w 2014 roku. JAKA to skrét od “Just
Always Keep Amazing” (z ang. “Zawsze badz niesamowity”). Jestesmy firmag
z branzy high-tech skoncentrowang na innowacjach oraz badaniach i rozwoju
nowej generacji cobotow i inteligentnych fabryk.

JAKA Robotics odziedziczyta silne podstawy w dziedzinie technologii od
Instytutu Robotyki Uniwersytetu Jiao Tong w Szanghaju, gdzie w 1979 roku
powstat dziat badan i rozwoju pod kierownictwem ponad 10 wiodgcych
ekspertow i 100 doswiadczonych inzynierow. Dla wielu réznych obszaréw
i zastosowan zostaty opracowane innowacyjne rozwiazania, w tym: integracja
sterowania napedem, integralne przeguby, programowanie typu free-drive,
potgczenia bezprzewodowe, itp. JAKA stale wyznacza nowe trendy w rozwoju

robotyki.
Zapewnienie pracownikom maksymalnej swobody ruchéw to nasza misja.
Dzieki zaangazowaniu, profesjonalizmowi i oryginalnosci, bedziemy

rozprzestrzenia¢ zdobytg wiedze i opracowane rozwigzania do wszystkich
zakatkéw Swiata, aby utatwia¢ przedsiebiorstwom wejscie w ere Przemystu
4.0.
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COBOTY JAKA

Do tej pory JAKA wprowadzita na rynek kilka serii cobotéw: JAKA Zu ® (wersja podstawowa, wersja

S z kontrolg sity), JAKA All-in-one oraz JAKA Lens. Dzieki wszechstronnosci i elastycznosci nasze

coboty mogg by¢ w tatwy sposob zintegrowane z dotychczasowymi rozwigzaniami w réoznych gateziach
przemystu, handlu i ustugach do réznych zastosowan.

Dzieki rozwigzaniom takim jak integracja sterowania napedem, zintegrowane ztgcza, programowanie
poprzez manualne przecigganie czesci, potgczenie bezprzewodowe i inne, seria JAKA zostata
z powodzeniem wdrozona w kilku dziedzinach automatycznej produkcji przemystowej, stanowigc solidng

podstawe dla innowacji przemystowych.
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Bezpieczna wspétpraca, ochrona
przed kolizja

Dzigki  wbudowanemu  modutowi
zwrotnego momentu obrotowego, gdy podczas kolizji
zostanie osiggniety gorny limit momentu obrotowego,
cobot JAKA zatrzyma sie w odpowiednim momencie,
aby zapobiec obrazeniom operatora lub uszkodzeniu

sprzezenia

Bezprzewodowe potaczenie, brak
koniecznosci uzycia recznego
programatora

Coboty JAKA mozna sterowa¢ za pomocg terminala
mobilnego z aplikacjg, bez koniecznosci stosowania
tradycyjnego nieporecznego programatora recznego
i zbednych kabli, co jest dodatkowym plusem, jezeli
dysponujemy ograniczong przestrzenia.

sprzetu; pozwala to osiggng¢ lepszg wspotprace
operatora z maszyng i zwigkszy¢ bezpieczenstwo.

Programowanie graficzne
i za pomoca przeciggania

Aby zaprogramowac¢ ruch cobota, wystarczy recznie
przeciggna¢ jego terminal do odpowiedniego punktu,
a ramie uczy sie i zapamietuje ruch automatycznie.
Nawet poczatkujgcy uzytkownicy moga z tatwoscig
opanowac¢ podstawy obstugi, co utatwia wspotprace
operatora z robotem. Programy moga by¢ konfigurowane
do réznych wymagan w przeciggu zaledwie kilku minut.

Zdalne interakcje,
monitorowanie w czasie
rzeczywistym

Coboty  JAKA  pozwalajg na zdalne
programowanie, dzieki czemu ograniczenia
przestrzenne nie sg juz problemem, a jeden
terminal mobilny moze kontrolowa¢ wiele
robotéw jednoczesnie.

System Plug-And-Play, szybkie
przetaczanie

Coboty JAKA sg lekkie i kompaktowe, charakteryzujg
sie tatwoscig instalaciji, estetykg wizualng
i doskonatg kompatybilnoscig z innymi rodzajami sprzetu.
Wszechstronnosc¢ i elastycznos¢ cobotow JAKA sprawia,

Otwarty ekosystem oprogramowania

i sprzetu

Coboty JAKA wykorzystujg platformie  systemowg Linux
z wysokim stopniem kompatybilnosci. Uzytkownicy mogg zdalnie
wspoétpracowaé z robotami poprzez protokét Ethernet (TCP/IP)
i Modbus z systemoéw wieloplatformowych, takich jak Android, iOS
i Windows. Dzieki uniwersalnemu interfejsowi sterowania coboty
JAKA mozna szybko i tatwo zintegrowa¢ z automatykg tancucha
dostaw.

ze mozna je tatwo zintegrowa¢ w kazdym s$rodowisku
produkcyjnym. Sprawdzajg sie Swietnie zaréwno dla
matych, wiekszych jak i zindywidualizowanych partii towaru
oraz krotkich cyklow produkcyjnych.
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Seria JAKA Zu®

JAKA Zu® 3 Cobot

i

8,

Waga Obcigzenie Promien Doktadnosé / b1
uzytkowe  roboczy i A
[ .
12kg 3kg 626mm +0.02mm

Il Cechy produktu

B Lzejsza waga wtasna: Waga wiasna 12kg, tadownos¢ 3kg,
promien roboczy do 626mm.

B Wieksza elastycznos¢ i przenosna konstrukcja: Lekka
konstrukcja, wyzsza wydajnos¢, szybsza i wygodniejsza instalacja.

B Wiegksza precyzja: Mozliwo$¢ montazu w ograniczonej przestrzeni,
elastycznos¢ i wysoka precyzja linii produkcyjne;.

B zalecane rynki

Elektronika 3C (komputerowa, komunikacyjna i uzytkowa), zabiegi
medyczne, badania naukowe, formowanie wtryskowe
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Parametry i schemat JAKA Zu® 3 %WSH
Obciazenie uzytkowe 3kg g M%%;i{w
Waga (z kablem) 12kg Céjmé
Promien roboczy 626mm 0 § :::.
Doktadnosé +0.02mm ’ 1]

Liczba osi 6 . % s
Oprogramowanie Programowanie graficzne, free-drive )
Programator Mobilny terminal i aplikacja i mm__ T\‘
Kompatybilnosé Zgodnos¢ z GB 11291.1-2011 : 0 i
15

PromigiaActeszyohh fdudis® 3
Robot Zakres pracy Maks. predkosc
Przegub 1 13600 1 800/5 SR487.28 o przestrzen robocza dla punktu P
Przegub 2 -85°,+265° 180°/s
Przegub 3 +175° 180°/s
Przegub 4 -85°,+265° 220°/s
Przegub 5 +360° 220°/s
Przegub 6 +360° 220°/s
Maks. predkos¢ / 1.5m/s
Znamionowa moc 150W _
Zakres temperatury 0-50°C JAKMM&E&%S%‘%W(ﬁWP view
Specyfikacja IP P54 o
Instalacja Montaz pod dowolnym katem R

Wejscie cyfrowe 2 I T ooz
Modut wejscia/wyjscia Wyjscie cyfrowe 2
1

Wejscie analogowe

T

102005
>

4-P6.6

Napigcie na wejsciu/ 24V 10505

wyjsciu s
‘I'?v;jzs'r:\:::r wejscial M8 ,ﬁ/‘ o
Materiaty Aluminium, poliweglan E §

Srednica podstawy 129mm 1

Dtugos$é kabla 6m B

JAKA Zu® 3 podstawa / kotnierz
JAKA Zu® 3 base / flange
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Seria JAKA Zu®

JAKA Zu® 5 Cobot

i

Waga Obcigzenie Promien Doktadnosé
uzytkowe roboczy
23kg 5kg 954mm +0.02mm

Il Cechy produktu

B Kompaktowy i przenosny: Waga wtasna 23kg, tadownos¢ 5kg,
promien roboczy do 954mm.

B Wysoka elastycznos¢: Szybka instalacja, oszczednosé czasu
pracy personelu, optymalizacja wydajnosci.

B Mozliwos¢ adaptacji: Mozliwos¢ wykorzystania do réznych
Izejszych operacji, no. zatadunku i roztadunku, montazu, itp.

B zalecane rynki

Obrébka metali, elektronika 3C (komputerowa, komunikacyjna
i uzytkowa), przemyst chemiczny
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Parametry i schemat JAKA Zu® 5

1135

Obciazenie uzytkowe 5kg

Waga (z kablem) 23kg g

Promien roboczy 954mm g ]
Doktadnosé +0.02mm

Liczba osi 6

430

Oprogramowanie Programowanie graficzne, free-drive

Programator Mobilny terminal i aplikacja

il

1l

144.15

120.15

Kompatybilnosé Zgodnos¢ z GB 11291.1-2011

ProgaiRR 200G Al U 5
Robot Zakres pracy Maks. predkosc
Przegub 1 +360° 180°/s
Przegub 2 -85°,+265° 180°/s
Przegub 3 +175° 180°/s
Przegub 4 -85°,+265° 180°/s
Przegub 5 +360° 180°/s
Przegub 6 +360° 180°/s
Maks. predkos¢ / 3m/s
Znamionowa moc 350W
JAKA Zu® 5 widok z przodu /
Zakres temperatury 0-50°C widok z gory
Specyfikacja IP P54
G158
Instalacja Montaz pod dowolnym katem ([ moa
(o] D140
Wejscie cyfrowe 2 f P
Modut wejscia/wyjscia Wyjscie cyfrowe 2 2 > ;)
Wejscie analogowe 1 /1
Q O,
Nap'lef:le na wejsciu/ 24V
wyjsciu 140 £0.02
Ro‘z'm!ar wejscial M8 _Geanr0030
wyjscia
Materiaty Aluminium, poliweglan
Srednica podstawy 158mm
D3
Dlugos¢ kabla 6m

JAKA Zu® 5 podstawa / kotnierz
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Seria JAKA Zu®

JAKA Zu® 7 Cobot

i &)

Waga Obcigzenie Promien Doktadnosé
uzytkowe roboczy
22kg Tkg 819mm +0.02mm

Il Cechy produktu

B Wiekszy udzwig: Waga wiasna 22kg, tadownos¢ 7kg, promien
roboczy do 819mm.

B Wieksza optacalnos¢ kosztowa: Wszechstronnos¢ i elastycznosc
pozwalajg na optymalizacje linii produkcyjnej w kazdym Srodowisku
produkcyjnym.

B Wieksze mozliwosci zastosowania: Mozliwosé zastosowania
w obszarach takich jak motoryzacja i akcesoria motoryzacyjne,
elektronika 3C (komputerowa, komunikacyjna i uzytkowa),
instrumenty medyczne, widékna chemiczne, produkcja wymagajgca
wysokiego stopnia precyzji, sektor energii odnawialnej, zatadunek
i roztadunek, itp.

B zalecane rynki

Elektronika 3C (komputerowa, komunikacyjna i uzytkowa), zabiegi
medyczne, przemyst motoryzacyjny, przemyst chemiczny
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Obcigzenie uzytkowe
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7] e

7kg

1135

=)

Waga (z kablem)

22kg =g

Promien roboczy

303.5

819mm

Doktadnos¢

819.19

+0.02mm

Liczba osi

Oprogramowanie

60

Programator

N -

Mobilny terminal i aplikacja

T
]
6 | 151
Programowanie graficzne, free-drive -
]

—

Kompatybilnosé

12015

Zgodnos¢ z GB 11291.1-2011

144.15

Promien roboczy JAKA Zu® 7

Robot Zakres pracy Maks. predkosc
Przegub 1 +360° 180°/s
Przegub 2 -85°,+265° 180°/s
Przegub 3 +175° 180°/s
Przegub 4 -85°,+265° 180°/s
Przegub 5 +360° 180°/s
Przegub 6 +360° 180°/s
Maks. predkos¢ / 2.5m/s
Znamionowa moc 350W
JAKA Zu® 7 widok z przodu /

Zakres temperatury 0-50°C widok z gory
Specyfikacja IP P54 Brss
Instalacja Montaz pod dowolnym katem % /(,)/w;m

Wejscie cyfrowe 2 : f / i o
Modut wejscia/wyjscia Wyjscie cyfrowe 2 Ay

Wejscie analogowe 1 o o
Napigcie na wejsciu/ 24V 01002

wyjsciu

Rozmiar wejscial/
wyjscia

P63 h7 -0.030

M8

Materiaty

Aluminium, poliweglan

Srednica podstawy

N\
158mm kil S

Diugos¢ kabla

6m

JAKA Zu® 7 podstawa / kotnierz
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Seria JAKA Zu®

JAKA Zu® 12 Cobot

00006

Waga Obcigzenie Promien Doktadnosé
uzytkowe roboczy
41kg 12kg 1327mm +0.03mm

Il Cechy produktu

B Wiekszy udzwig: Waga wiasna 41kg, obcigzenie uzytkowe 12kg,
promien roboczy do 1327mm.

B Elastyczna instalacja: Mozliwo$c¢ tatwej zmiany miejsca instalaciji,
nizsze wymagania montazowe.

B Wigksza liczba funkcji: Zastepowanie ciezkich manualnych prac,
wypetnianie luk w przemysle.

B zalecane rynki

Obrébka metali, przemyst samochodowy, formowanie witryskowe,
przemyst farmaceutyczny i chemiczny, itp.
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Parametry i schemat JAKA Zu® 12

Obcigzenie uzytkowe 12kg
Waga (z kablem) 41kg
Promien roboczy 1327mm
Doktadnosé +0.03mm
Liczba osi 6

Oprogramowanie

Programowanie graficzne, free-drive

Programator

Mobilny terminal i aplikacja

Kompatybilnosé

Zgodnos¢ z GB 11291.1-2011

Robot Zakres pracy Maks. predkosc
Przegub 1 +360° 120°/s
Przegub 2 -85°,+265° 120°/s
Przegub 3 +175° 120°/s
Przegub 4 -85°,+265° 180°/s
Przegub 5 +360° 180°/s
Przegub 6 +360° 180°/s
Maks. predkos¢ / 3m/s
Znamionowa moc 500W

Zakres temperatury 0-50°C

Specyfikacja IP P54

Instalacja

Montaz pod dowolnym kgtem

Modut wejscia/wyjscia

Wejscie cyfrowe

2
Wyjscie cyfrowe 2
1

Wejscie analogowe

Napigcie na wejsciu/
wyjsciu

24V

Rozmiar wejscia/
wyjscia

M8

Materiaty Aluminium, poliweglan
Srednica podstawy 188mm
Dlugos¢ kabla 6m

112

574.5

1327

595

140.6]

Promien roboczy JAKA Zu® 12

#25702

$8569.18

21998

592353.08

przestrzen robocza dla punktu P

| 15979

Punkt P

R574.5

JAKA Zu® 12 widok z przodu /

widok z gory

40025
2-98+0010

39

JAKA Zu® 12 podstawa / kotnierz
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Seria JAKA Zu®

JAKA Zu® 18 Cobot

00006

Waga Obcigzenie Promien Doktadnosé
uzytkowe roboczy
35kg 18kg 1073mm +0.03mm

Il Cechy produktu

B Wiekszy udzwig Waga wiasna 35kg, obcigzenie uzytkowe 18kg,
promien roboczy do 1073mm.

B Wysoki stopien bezpieczenstwa: Liczne systemy bezpieczenstwa,
bezpieczna wspodtpraca operatora z robotem i Srodowiskiem
produkcyjnym.

B Szerokie zastosowanie: Mozliwos$¢ zastosowania cobotow w réznych

Srodowiskach, réwniez do duzych obcigzen.

B zalecane rynki

Obrébka metali, przemyst motoryzacyjny, formowanie wtryskowe,

sprzet medyczny
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- 103.5
Parametry i schemat JAKA Zu® 18 il
Obcigzenie uzytkowe 18kg g
Waga (z kablem) 35kg 8
Promien roboczy 1073mm g I
Doktadnos¢ +0.03mm
[142/65
Liczba osi 6 8
Oprogramowanie Programowanie graficzne, free-drive
\
Programator Mobilny terminal i aplikacja 8| I ‘
Kompatybilnos¢ Zgodnos¢ z GB 11291.1-2011 18165
Promien roboczy JAKA Zu® 18
Robot Zakres pracy Maks. predkosc¢ 08
Przegub 1 13600 1 200/5 o Przestrzen robocza dla punktu P
Przegub 2 -85°,+265° 120°/s 1 —
Przegub 3 +175° 120°/s ] =
Przegub 4 -85°,+265° 180°/s
Przegub 5 +360° 180°/s //
Punkt P
Przegub 6 +360° 180°/s 1in|i-{"
@' a e i
Maks. predkosé / 3.5m/s //
Znamionowa moc 600W JAKA Zu® 18 widok z przodu /
Zakres temperatury 0-50°C widok z gory
. . 99
Specyfikacja IP P54 N i T
Instalacja Montaz pod dowolnym katem os ot

Wejscie cyfrowe 2
Modut wejscia/wyjscia Wyjscie cyfrowe 2
Wejscie analogowe 1

Napigcie na wejsciu/

il 24V
wyjsciu
Ro_z’m!ar wejscial M8 =
wyjscia
Materiaty Aluminium, poliweglan
Srednica podstawy 188mm
Diugos¢ kabla 6m

JAKA Zu® 18 podstawa / kotnierz
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Konwencjonalne linie produkcyjne wykorzystujgce dostepne na rynkach roboty przemystowe zwykle
nie cechujg sie innowacyjnoscig, sg obstugiwane mechanicznie i niosg ze sobg potencjalne ryzyko
wypadkéw i urazéw. Przedsiebiorstwa borykajg sie réwniez z problemami stale rosngcych kosztéw pracy
oraz obnizonego wskaznika ROI (zwrotu z inwestycji).

Wykorzystujgc wszystkie zalety zaawansowanych technologii w dziedzinie robotyki i automatyki, coboty
JAKA pozwalajg unikng¢ dodatkowych kosztéw zwigzanych z koniecznoscig zapewnienia specjalnych
obszarow bezpieczenstwa niezbednych w przypadku tradycyjnych robotéw. Odcigzaja rowniez operatoréw
przejmujgc monotonne, powtarzalne i niebezpiecznego zadania. Doskonata wydajnos¢ operacyjna
pozwala na zwrot kosztéw inwestycji w krotkim czasie i spetnienie wymagan stawianych nowoczesnym
inteligentnym fabrykom.
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Konstrukcja i szafa sterownicza
JAKA Zu®

Przegub 5

Przegub 4

— Mate ramie
Przegub 6

Przegub 3

Duze ramie

Przegub 2 | <

Przegub 1

Specyfikacja IP P44

16 Wejscia cyfrowe/16 Wyjscia cyfrowe

Modut wejscia/wyjscia /2 Wejscia lub wyjscia analogowe

Szafa sterownicza
Napiecie na wejsciu/wyjsciu 24V

-, |

Komunikacja TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU

Moc 100-240VAC, 50-60Hz

Wymiary 410%x307x235 (mm) (WxHxD)

Waga 12kg (Zu 3,2u 5, Zu 7) / 16kg (Zu 12, Zu 18)

Materiat Stal nierdzewna

16 N



& SolParT

Solution Technology Al

Wersja S JAKA Zu®

JAKA Zu® 3s JAKA Zu® 5s JAKA Zu® 7s JAKA Zu® 12s JAKA Zu® 18s

Il Sposo6b montazu:

Montaz na  kohAcdowce lub
na podstawie

Schemat funkcyjny Schemat funkcyjny
Il Cechy produktu:

Seria cobotéw JAKA Zu S jest wyposazona w modut kontroli sity, ktéry pozwala bezposrednio ustawic
bezpieczng wartos¢ sity i automatycznie zidentyfikowac¢ obcigzenie uzytkowe. Wyswietlanie w czasie
rzeczywistym wartosci sity dla tatwego ustawienia parametrow sterowania do réznych zastosowan.
Aplikacja JAKA umozliwia wybdr pomiedzy trybem statej sity lub predkosci.

17 4
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Il Opis produktu Parametry JAKA Lens 2D

Wersja S cobotow JAKA Zu jest wyposazona

Platforma sprzetowa Czujnik sity

w unikalne, zaawansowane przemystowe czujniki sity Interfejs komunikacyjny TCP/UDP

i zintegrowane algorytmy kontroli sity, poprawiajgce

Maksymalna dokfadnos¢ 10N

zdolnosci sensoryczne cobotéw oraz umozliwiajgce wykrywania kolizji

bardziej optymalng interakcje operatora z robotem

Maksymalna doktadnos$c¢ AN

i wieksze bezpieczenstwo pracy. Dostepnych jest kilka $ledzenia statej sity

trybow sterowania sitg, w tym tryb statej sity, normalnego
Sledzenia oraz tryb predkosci do wykrywania kolizji
catego ramienia.

. Cechy produktu: .

2 S ) S

B Wyswietlanie wartosci sity w aplikacji w czasie rzeczywistym

B Ustawianie bezpiecznej sity nacisku i parametréw sterowania
sitg w aplikacji Sterowanie w trybie statej sity i trybie
normalnego Sledzenia

B Wykrywanie Kkolizji catego ramienia

Czujnik Sity

llnformacja osile

. Informacja o sile Wyswietlanie informacji o sile <—
Modut Kontroli Sll'y —(_" APP w czasie rzeczywistym

Parametry konfiguracji

llnstrukcja

Schemat funkcyjny
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JAKA All-in-one

JAKAAi 3 JAKA Ai 5 JAKA Ai 7

[l Opis produktu

Robot JAKA all-in-one w innowacyjny sposob tgczy w sobie zasade
3S (Smart, Simple, Small) i integruje zaawansowane technologie
z dziedziny robotyki, takie jak bezprzewodowe uczenie, graficzne
programowanie i wizualna kontrola bezpieczenstwa. Technologie
te pozwalajg zrewolucjonizowaé sposob interakcji operatora
z maszyna, zwiekszajgc bezpieczenstwo tego typu wspotpracy.
Jednoczesnie, JAKA all-in-one pozwala na dogtebng integracje
z funkcjami wizualnymi, zapewniajgc naturalng interakcje
i autonomiczng adaptacje pomiedzy robotem, cztowiekiem
i Srodowiskiem operacyjnym, znacznie poszerzajgc granice
zastosowan robotow.

JAKA Ai 12

JAKA Ai 18

19 4
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B Opis produktu

B Inteligentne uczenie maszynowe: Inteligentne programowanie

i aktywna ochrona. Inteligentny algorytm uczenia maszynowego
i autonomiczny system pozwala z tatwoscig zidentyfikowac
intencje operatora lub funkcjonowanie innych urzadzen.

Prosta wspétpraca OPERATOR-COBOT: Dzieki zastosowaniu
technologii kontroli wizyjnej i sitowej, technologii samouczenia
sie robotéw oraz sztucznej inteligencji, coboty JAKA all-in-
one pozwalajg na zoptymalizowang wspotprace operatora
z robotem.

Elastycznos¢ i kompaktowos¢: Inteligentne produkty,

Szafa sterownicza

takie jak coboty JAKA, bazujg na wysokim stopniu
integracji, elastycznosci i kompaktowych rozmiarach. Dzigki Kamera JAKA Lens 2D
zintegrowanym technologiom z dziedzin takich jak biologia,
mechanika, elektronika oraz optoelektronika, mozliwe byto
opracowanie inteligentnego sprzetu o niewielkich wymiarach.
Parametry szafy elektrycznej Parametry JAKA Lens 2D
Model JAKA MiniCab , 67x57x45mm
Wymiary (LxWxH)
Moc wejsciowa DC30~60V
Interfejs Ethernet (TCP/IP
lout <40A komunikacyjny Protocol)
Wymiary 180x128x47(mm)(LxWxH) Tryb wyzwalacza Wyzwalacz
programowy
Stopien ochrony IP  1P20 PX 5MP
Port I/0 7 portow: Wejscie/wyjscie Rozdzielczosé  2592(H)x1944(V)
konfigurowalne
FPS 23FPS
Napiecie
na wejsciu/wyjsciu DC24v Ostrosc¢ 8mm

Panel/szynaProtokdét komunikacyjny

Montaz TCP/IP, Modbus TCP, Modbus RTU
Waga
Materiat Aluminium, Stal
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Seria JAKA Lens

JAKA Lens 2D

[l Opis produktu

JAKA Lens 2D posiada wbudowang kamere 2D o wysokiej
rozdzielczosci z dedykowanym modutem oswietlenia
i opcjonalnym obiektywem kamery, aby zapewnié
uzytkownikowi wszechstronng funkcjonalnos¢ i wizualizacje
2D. Zalety urzadzenia to jego profesjonalny design,
kompaktowa budowa, mobilnosc¢ i elegancki wyglad. Funkcja
wizualizacji 2D moze by¢ zintegrowana poprzez montaz
na zewnatrz urzadzenia lub na koncu ramienia robota.

[l Cechy produktu

B JAKA Lens 2D sktada sie z trzech modutéw - kamery, obiektywu i oswietlenia - ktére pozwalajg
na rejestracje obrazéw 2D w czasie rzeczywistym, z niezaleznym systemem wigczania i wytgczania

oswietlenia.

B Komunikacja miedzy wewnetrznym zasilaczem a kamerg jest mozliwa za pomocg kabla

koncentrycznego.

B System wyposazony jest w oprogramowanie JAKA 2D, ktére moze by¢ konfigurowane za pomocg
interfejsu webowego kontrolera. Funkcje rozpoznawania celéw, pozycjonowania wizualnego,

zarzgdzania kamerami i weryfikacji wzrokowo-ruchowej umozliwiajg szybkg konfiguracje

i zarzgdzanie systemami wizyjnymi 2D.

Parametry bezpieczenstwa Podstawowe parametry
K i 2D iekt k
?mera Przemys owa , obiektyw przemystowy, Wymiary 67x57x45mm(LxWxH)
oswietlenie, Uktad scalony
. Interfejs Ethernet (TCP/IP
Instalacja komunikacyjny Protocol)
Mocowanie do terminala cobota za pomocg dwdch PX 5MP
otworéw montazowych lub mocowanie zewnetrzne
Rozdzielczos¢ 2592(H)*x1944(V)
Interfejs komunikacyjny Fps 93EPS
Ethernet (TCP/IP)
Ostrosc¢ 8mm
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System ochrony wizualnej JAKA

B Opis produktu

System ochrony wizualnej JAKA jest wyposazony w przemystowe;j
klasy szerokokgtng kamere oraz specjalnie opracowany przez
firme systemu przetwarzania obrazu potgczony z kontrolerem
cobota. Kamera umieszczona nad obszarem roboczym cobota
monitoruje obszar roboczy. Gdy obcy obiekt (cztowiek lub urzgdzenie)
przedostaniesie do monitorowanego obszaru, system przetwarza dane
i dokonuje oceny na podstawie zarejestrowanego obrazu, a nastepnie
wysyta instrukcje do cobota, aby podjg¢ odpowiednie srodki w celu
zapewnienia bezpieczehstwa ludzi i maszyn. Urzgdzenie moze byc¢

réwniez stosowane jako sprzet monitorujgcy obszar roboczy w czasie Iz
rzeczywistym za posrednictwem interfejsu. @_

®
B Cechy produktu

B Interfejs oprogramowania monitoruje obszar roboczy
w czasie rzeczywistym i alarmuje o wtargnieciu obcych
obiektow.

B Zakres i rodzaj ochrony monitorowanego obszaru roboczego
moze by¢ skonfigurowany przez uzytkownika.

B Rowniez odpowiednie srodki awaryjne mogg by¢ ustawione

W oprogramowaniu. Schemat systemu ochrony wizualnej
Podstawowe parametry Parametry bezpieczenstwa
Sprzet Kamera CMOS, systemy wbudowane Rozdzielczos¢ 130w pikseli
Wymiary 128%128x63.5 mm (LxWxH) Czas reakcji 200 ms
Montaz Bezposrednio nad urzgdzeniem Wysoko$¢ montazu 3m(sugerowana)
Interfejs Ethernet (POE), HDMI Obszar objety 5mx4m (mozliwos¢

komunikacyjny ochrong konfiguracji)
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Zalecane rynki

Przemyst motoryzacyjny i akcesoria motoryzacyjne, elektronika 3C (komputerowa, komunikacyjna
i uzytkowa), energetyka, produkcja o wysokim stopniu precyzji, produkcja sprzetu medycznego, urzgdzen
elektrycznych, witdkien chemicznych i syntetycznych, opakowan do zywnosci, edukacja, innowacje

biznesowe, itp.

B zastosowania

Przemyst motoryzacyjny
i akcesoria motoryzacyjne

11

é

Urzadzenia elektryczne

1999

Sprzet gospodarstwa
domowego

Elektronika 3C

-

Opakowania do zywnosci

Edukacja

Y5

Produkcja o wysokim stopniu
precyzji

O
653

N’

Energetyka

Q&

Innowacje biznesowe

Sprzet medyczny

Widkna chemiczne
i syntetyczne

(e
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Przemyst motoryzacyjny i akcesoria
motoryzacyjne

Przemyst motoryzacyjny oraz akcesoriéw motoryzacyjnych to branze o wysokim poziomie automatyzaciji;
jednak ze wzgledu na skomplikowany proces montazu i wymagang elastycznos¢ procedur, tradycyjne
roboty nie sg wystarczajgce do tych zastosowan. Coboty JAKA charakteryzujgce sie bezpieczenstwem
i elastycznoscig oraz wysokg jakoscig interakcji operator-robot, pozwalajg nie tylko poradzi¢ sobie ze
skomplikowanymi procesami, ale takze poprawi¢ ogdlng wydajnos¢ produkgji fabryczne;.

B zastosowania

Chwytanie i przenoszenie elementéw Dokrecanie srub
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Elektronika 3C

Ze wzgledu na wzrost kosztow pracy i koniecznos¢ czestej aktualizacji asortymentu w przemysle tzw.
elektroniki 3C (komputerowej, komunikacyjnej i uzytkowej), zaktady produkcji poszukujg najbardziej
efektywnych kosztowo rozwigzan. Coboty JAKA sg kompatybilne z innymi systemami, lekkie i fatwe
do wdrozenia na linii produkcyjnej; idealnie nadajg sie do elastycznego trybu produkcji . W przemys$le
elektronicznym coboty JAKA znajdujg coraz szerszy zakres zastosowan.

Bl zastosowania

s
‘rﬁ»‘.‘ﬁgz_

Obstuga
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Produkcja o wysokim stopniu precyzji
Produkcja o wysokim stopniu precyzji jest branzg stosunkowo pracochtonng i wymagajgcg duzych
naktadéw technologicznych. Procesy takie jak polerowanie, zatadunek i roztadunek oraz montaz wymagajg
rozwigzan umozliwiajgcych automatyzacje pracy. Coboty JAKA, kompatybilne i lekkie, sg odpowiednie do
elastycznego trybu produkcji i mogg by¢ stosowane w trudnych warunkach pracy, na liniach produkcyjnych
wymagajgcych duzego nakfadu pracy oraz wysokiej precyz;ji.

Bl zastosowania

Paletyzacja Przenoszenie i chwytanie
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Innowacje biznesowe

Firmy z wielu réznych branz szukajg rozwigzan pozwalajgcych na obnizenie kosztoéw operacyjnych.
Monotonne, powtarzalne prace, niewymagajgce specjalistycznych kwalifikacji sg coraz czesSciej
wykonywane przez bardziej wydajne i tansze w utrzymaniu roboty. Nowy poziom wspotpracy cztowieka
z maszynag, ktéry umozliwiajg coboty JAKA, pozwalajg na wprowadzanie innowacji, co jest mile widziane
wsrod przedsiebiorcéw i klientdéw. Dla przyktadu, coboty wykorzystywane sg juz w charakterze robotéw-
kelneréow w kawiarniach, restauracjach i supermarketach.

B zastosowania

Automatyczne stacje robocze Bary i kawiarnie

Zastosowania domowe Restauracje
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Pozostate zastosowania

Przemyst produkcji sprzetu medycznego: Przemyst produkcji nowoczesnych urzadzen
Zatadunek i roztadunek energetycznych: Kontrola i spawanie

Produkcja sprzetu gospodarstwa domowego: Kontrola

i znakowanie laserowe

Branza opakowan zywnosci: Napetnianie i puszkowanie Zaawansowana produkcja przemystowa: Kontrola
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