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Wersja S JAKA Zu®

JAKA Zu® 3s JAKA Zu® 5s JAKA Zu® 7s JAKA Zu® 12s JAKA Zu® 18s

Il Sposo6b montazu:

Montaz na  kohAcdowce lub
na podstawie

Schemat funkcyjny Schemat funkcyjny
Il Cechy produktu:

Seria cobotéw JAKA Zu S jest wyposazona w modut kontroli sity, ktéry pozwala bezposrednio ustawic
bezpieczng wartos¢ sity i automatycznie zidentyfikowac¢ obcigzenie uzytkowe. Wyswietlanie w czasie
rzeczywistym wartosci sity dla tatwego ustawienia parametrow sterowania do réznych zastosowan.
Aplikacja JAKA umozliwia wybdr pomiedzy trybem statej sity lub predkosci.
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Il Opis produktu Parametry JAKA Lens 2D

Wersja S cobotow JAKA Zu jest wyposazona

Platforma sprzetowa Czujnik sity

w unikalne, zaawansowane przemystowe czujniki sity Interfejs komunikacyjny TCP/UDP

i zintegrowane algorytmy kontroli sity, poprawiajgce

Maksymalna dokfadnos¢ 10N

zdolnosci sensoryczne cobotéw oraz umozliwiajgce wykrywania kolizji

bardziej optymalng interakcje operatora z robotem

Maksymalna doktadnos$c¢ AN

i wieksze bezpieczenstwo pracy. Dostepnych jest kilka $ledzenia statej sity

trybow sterowania sitg, w tym tryb statej sity, normalnego
Sledzenia oraz tryb predkosci do wykrywania kolizji
catego ramienia.

. Cechy produktu: .

2 S ) S

B Wyswietlanie wartosci sity w aplikacji w czasie rzeczywistym

B Ustawianie bezpiecznej sity nacisku i parametréw sterowania
sitg w aplikacji Sterowanie w trybie statej sity i trybie
normalnego Sledzenia

B Wykrywanie Kkolizji catego ramienia

Czujnik Sity

llnformacja osile

. Informacja o sile Wyswietlanie informacji o sile <—
Modut Kontroli Sll'y —(_" APP w czasie rzeczywistym

Parametry konfiguracji

llnstrukcja

Schemat funkcyjny

& zean (@l ] @zean Somrwn

mprmE

L TR UATTET TR 1. @ e [~ ] an

HEBENEM: 043 4 BOG X G0N me ¥ 00 e 2 K00 e

IR A IR (E@) wemnnG i .
& 0 % | menexs Fe 0 N M= 0 N ST 1 ——
% 0 am (o nam B0 [N e 0 K ==
¥ 0w

.

18 Il





