
Seria JAKA Zu®

JAKA Zu® 18 Cobot

Waga 

35kg

Obciążenie 
użytkowe
18kg

Promień 
roboczy
1073mm

Dokładność 

±0.03mm

 Cechy produktu

 ■ Większy udźwig Waga własna 35kg, obciążenie użytkowe 18kg, 
promień roboczy do 1073mm.

 ■ Wysoki stopień bezpieczeństwa: Liczne systemy bezpieczeństwa, 
bezpieczna współpraca operatora z robotem i środowiskiem 
produkcyjnym.

 ■ Szerokie zastosowanie: Możliwość zastosowania cobotów w różnych 
środowiskach, również do dużych obciążeń.

 Zalecane rynki

Obróbka metali, przemysł motoryzacyjny, formowanie wtryskowe, 
sprzęt medyczny
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Przestrzeń robocza dla punktu P

Punkt P

Parametry i schemat JAKA Zu® 18
Obciążenie użytkowe 18kg

Waga (z kablem) 35kg

Promień roboczy 1073mm

Dokładność ±0.03mm

Liczba osi 6

Oprogramowanie Programowanie graficzne, free-drive

Programator Mobilny terminal i aplikacja

Kompatybilność Zgodność z GB 11291.1-2011

Robot Zakres pracy Maks. prędkość

Przegub 1 ±360° 120°/s

Przegub 2 -85°,+265° 120°/s

Przegub 3 ±175° 120°/s

Przegub 4 -85°,+265° 180°/s

Przegub 5 ±360° 180°/s

Przegub 6 ±360° 180°/s

Maks. prędkość / 3.5m/s

Znamionowa moc 600W

Zakres temperatury 0-50°C

Specyfikacja IP IP54

Instalacja Montaż pod dowolnym kątem

Moduł wejścia/wyjścia
Wejście cyfrowe 2
Wyjście cyfrowe 2
Wejście analogowe 1

Napięcie na wejściu/
wyjściu 24V

Rozmiar wejścia/
wyjścia M8

Materiały Aluminium, poliwęglan

Średnica podstawy 188mm

Długość kabla 6m

Promień roboczy JAKA Zu® 18

JAKA Zu® 18 widok z przodu / 
widok z góry

JAKA Zu® 18 podstawa / kołnierz
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